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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjq.
W ramach prac remontowych przewiduje si¢ nastepujacy zakres robot:

» Wymiana stolarki okiennej i drzwiowej zewnetrznej;

» Montaz nowoprojektowanych witryn — zabudowa dojscia do pomieszczen
pralni;

» Montaz nowych drzwi wewngtrznych p. poz. o odpornosci ogniowej EI 60
migedzy holem gtownym a hollem starej czeSci na I i II — gim pigtrze
budynku;

» Osadzenie parapetow wewnetrznych z konglomeratu;

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawg¢ do wykonania tych robot sa
przedstawione w Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot budowlanych.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpoiarowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roebdt.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
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1.5.8. Zabezpieczenie interesow osob trzecich.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materialow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Stolarka okienna z PVC.

Wg wymagan zawartych w: PN — EN 14351 — 1 ,,Okna i drzwi — norma wyrobu,
wlasciwosci eksploatacyjne cz.1: okna i drzwi zewnetrzne bez wlasciwosci dotyczgcych
odpornosci ogniowej i/lub dymoszczelnosci” lub rOwnowazne;.

Wymagania szczeg6towe dotyczace stolarki okiennej:

— Okna PVC, biale;

— Sposob otwierania: rozwieralno — uchylne i rozwieralne;

— Z okuciami z mikrowentylacja i blokada btednego potozenia klamki;

—  Wspotczynnik przenikania ciepta Ugmax < 0,9 W/mZK;

— Wyposazone w klamke z zamkiem;

— Przeszklenie z szkta bezpiecznego przeziernego (klasa min. P2A wg. PN — EN 356
: 2000 Szkto w budownictwie. Szyby ochronne. Badania i klasyfikacja odpornosci
na reczny atak lub rOwnowaznej).

2.4.2. Stolarka drzwiowa zewnetrzna aluminiowa.
Zgodnie z zaleceniami ZUAT-15/111.13/2005 ,,Drzwi rozwierane zewngtrzne” lub

roOwnowazne.

Kategoria
Klasa , e e . .
drzwi warunkow Objasnienie Przyklad zastosowania

eksploatacji

- budynki mieszkalne wielorodzinne
powyzej 5 kondygnacji;

- budynki uzytecznosci publicznej o
duzym natgzeniu ruchu ( duze biura,
urzedy, szkoty, przedszkola, szpitale,
przychodnie, hotele itp.), budynki
zamieszkania zbiorowego, domy
studenckie, domy rencistow, internaty,
koszary itp.),

- magazyny 1 zaktady przemystowe z
wykwalifikowanym personelem

Drzwi uzywane
czg¢sto, przewaznie
nieostroznie, gdzie
istnieje duze
prawdopodobienstw
0 wypadku lub
niewlasciwego
uzytkowania

3 Ciezkie
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Kolorystyka drzwi — zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,

Drzwi wyposazone w samozamykacze z mozliwos$cig mechanicznej blokady
skrzydet w pozycji otwartej,

Wspotczynnik przenikania ciepta Ugmax < 1,3 W/mzK,

Przeszklenie z szkta bezpiecznego refleksyjnym (klasa min. P2A wg. PN — EN
356: 2000 Szkto w budownictwie. Szyby ochronne. Badania i klasyfikacja
odpornosci na reczny atak lub rOwnowaznej).

Uwaga:

Przed realizacjg zamowienia nalezy dokonaé szczegoétowych pomiarow przez Wykonawce

Robot.

2.4.3.

Stolarka drzwiowa wewnetrzna aluminiowa.

Zgodnie z zaleceniami ZUAT-15/111.16/2007 ,Rozwierane drzwi wewngtrzne” lub
rOwnowazne.

Klasa
drzwi

Kategoria
warunkow Objasnienie Przyklad zastosowania

eksploatacji

- budynki mieszkalne wielorodzinne

powyzej 5 kondygnacji;

- budynki uzytecznosci publicznej o

duzym natgzeniu ruchu ( duze biura,

urzedy, szkoty, przedszkola, szpitale,

Drzwi uzywane
czesto, przewaznie
nieostroznie, gdzie
istnieje duze

3 Ciezkie orawdopodobiestw przy_chodnle_, hot_ele itp.), budynki
zamieszkania zbiorowego, domy
0 wypadku lub ) 2
. L - studenckie, domy rencistow, internaty,
niewtasciwego .
. . koszary itp.),
uzytkowania X
- magazyny 1 zaktady przemystowe z
wykwalifikowanym personelem

— Kolorystyka drzwi — zgodnie z Dokumentacja Projektows,

— Przeszklenie z szkla bezpiecznego przeziernego (klasa min. P2A wg. PN — EN
356: 2000 Szkto w budownictwie. Szyby ochronne. Badania i klasyfikacja
odpornosci na reczny atak lub rownowaznej),

— Drzwi wyposazone w samozamykacze z mozliwoscig blokady skrzydta,

— Klasa odpornosci pozarowej — El 60.

Uwaga:

Przed realizacjg zamowienia nalezy dokonaé szczegotowych pomiarow przez Wykonawce
Robot.

2.4.4. Witryny aluminiowe.

Strona

Ksztattowniki ze stopow aluminium EN AW — 6060 lub EN AW — 6063 wg PN —
EN 573 — 3: 2004 lub rownowaznej, stan T66 wg PN — EN 515: 1996 lub
réwnowaznej; wlasnosci wytrzymatosciowe wg PN — EN 755-9: 2002 lub
roéwnowaznej; tolerancje wg PN — EN 12020 — 2: 2004 lub rownowaznej;
Odporno$¢ konstrukeji na obcigzenie wiatrem: 1800 Pa, wg PN — EN 13116:2004
lub réwnowaznej;



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST —2. STOLARKA

Izolacyjnos¢ akustyczna Rw = 40 dB, wg PN — EN — 20140 — 3: 1999 lub
réwnowaznej,

Infiltracja powietrza w klasie AE 1200 wg PN — EN 12152:2004 lub
rOwnowaznej,

Szczelnosé na przenikanie wody w klasie RE 1200 wg PN — EN 12154: 2004 lub
réwnowaznej,

Ramowy wspotczynnik przenikania ciepta profili maksymalnie Uf=1,35 W/m2K;
Wspotczynnik przenikania ciepta dla witryny U=0,9 W/m2K.

Kolor profili oraz oku¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,

Powtoki lakierowane proszkowo powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:

= grubo$¢ nie mniej niz 60um oznaczana wg PN — EN ISO
2360:1998 lub PN — EN ISO 2808:2000 lub rownowaznych,

» twardo$¢ wzgledna nie mniej niz 0,7 bedaca ilorazem czasu
thumienia wahadta na badanej powloce wg PN — EN ISO
1522:2001 lub réwnowaznej do czasu ttumienia na plytce szklanej,

» odporno$¢ na odrywanie od podtoza — stopien 0 oznaczana wg PN
— EN 1SO 2409:1999 lub rownowaznej,

* odporno$¢ na dziatanie mgly solnej- stan powtoki bez zmian po
1000 h dziatania mgly solnej oznaczana wg PN — EN ISO
7253:2000/Ap1:2001 lub réwnowaznej,

» odpornos¢ na dzialanie cieczy — stan powtoki bez zmian po 1000 h
dziatania wody destylowanej w temperaturze 23 “C 1 40°C, po 500
h dzialania roztworéw 1% NaOH, 1% HCIl, 1% H,SO. , 5%
CH3COOH oraz po 1000 h dziatania roztworéw 0,1% NaOH, 0,1%
HCI, 0,1% H,SO4, 1% NH;OH, 3% NaCl - wg PN — EN ISO
2812-1:2001 Iub réwnowaznej,

* minimum 10 letnia gwarancji na niezmiennos$¢ koloru,

Nalezy zastosowac profile o odpowiednio dobranej sztywnosci, tak aby ugigcie
profilu aluminiowego nie przekraczato 1/200 rozpigtosci, lecz nie wiecej niz 15
mm oraz ugi¢cie zadnej krawedzi szyby zespolonej nie bylo wigeksze niz § mm,
Szklenie wg zestawienia stolarki,

Uszczelki powinny by¢ wykonane z kauczuku syntetycznego EPDM lub
elastomeru termoplastycznego TPE, spetniajace wymagania normy EN 12365 — 1:
2003 lub réwnowaznej,

Okucia: ze stali nierdzewnej lub z aluminium lakierowanego,

Wszystkie styki konstrukcji aluminiowej z konstrukcja stalowa odizolowac
przektadka z PCV lub EPDM,

Parametry przeszklenia wg. ponizszej tabeli:

WLASCIWOSCI SWIETLNE EN 410 lub réwnowaznej
Przepuszczalno$¢ swiatta — TV (%) 55
Odbicie swiatla - pv (%) 15
Wskaznik reprodukcji barw - RD65 - Ra (%) 93
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WLASCIWOSCI : . , .
ENERGETYCZNE EN 410 lub réwnowazne;j ISO 9050 lub réwnowaznej
Calkowita transmisja energii 30 28

-9 (%)

Odbicie energii - pe (%) 36 37
Bezposrednia transmisja

energii - te 25 24

(%)

Absorbcja energii 1 - ae (%) 34 35
Absorbcja energii 2 - ae (%) 1 1
Absorbcja energii 3 - ae (%) 4 3
Caﬂgowna absorbcja energii - 39 39

ae (%)

g\éspolczynmk zacienienia - 0,34 0,32
Transmisja promieni

ultrafioletowych - 0

UV (%)

Selektywnos¢ 1,83 1,83
INNE WEASCIWOSCI

Odpornos¢ na ogien - EN 13501-2 [ub réwnowazne;j NPD
Reakcja na ogien - EN 13501-1 lub réwnowazne;j NPD
Odpornos¢ na uderzenie pocisku - EN 1063 lub réwnowazne;j NPD
Odpornos¢ na wlamanie - EN 356 lub réwnowazne;j P1A-P2A
O,dpornos‘c na uderzenie wahadtem - EN 12600 lub NPD /NPD / 1B1
rownowaznej

WELASCIWOSCI AKUSTYCZNE

Izolacja akustyczna (Rw (C;Ctr) - Szacowany) — dB 39 (-1; -6)

Z PVB akustycznej (RW(C;Ctr)) - dB 41 (-2; -7)

WLASCIWOSCI TERMICZNE

EN 673 Iub réwnowazne;j

Wspdtezynnik Ug - W/(m?K)

0,5
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2.4.5. Parapety wewnetrzne.

Parapety wewngtrzne z konglomeratu marmurowego.
Grubos¢ — 20 mm;
Promien zaokraglenia naroznika R 20;
Wykonczenie krawedzi — faza;

Kolor: Botticino

Uwaga:

Przed realizacjg zamowienia nalezy dokonaé szczegoélowych pomiarow przez Wykonawce

Robot.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Roboét, zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych Robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

5.2.Wbudowanie stolarki okiennej.

» Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ dokladno$¢ wykonania o$cieza i stan
powierzchni wegarkéw, do ktorych ma przylega¢ oscieznica; w przypadku wad w
wykonaniu o$cieza lub zabrudzenia powierzchni nalezy os$cieze naprawic i oczyscic.

» Dopuszczalne odchytki wymiaréw otworéw okiennych dla stolarki okiennej podano

ponizej:

Rodzaj $ciany 1 sposob

Odchytki, mm

Dopuszczalna r6znica

wykonania o$cieza Szerokosé Wysoko$¢ dtugosci przekatnych, mm
Prefabrykowane $ciany +7
wielkowymiarowe, .3 +3 10
wyprawy pocienione
Prefabrykowane $ciany
pasmowe, wyprawy +6 +4 Nie sprawdza si¢
pocienione
Sciany murowane, +10 +10 10
wyprawa tynkowa

» Rozmieszczenie punktow zamocowania stolarki okiennej:

Wymiary zewnetrzne | Liczba Rozmieszczenie punktow zamocowania
stolarki, cm punktow
Wysokosé¢ | Szerokos¢ | zamoco W nadprozu i progu Na stojaku
wania
Do 150 4 Nie mocuje si¢
Po jednym punkcie w
Strona
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150+200 6 nadprozu i progu w 2 Kazdy stojak w 2 punktach
szerokos$ci okna w odlegtosci ok. 33 cm od
Do 150 Po 2 punkty w nadprozu i nadproza i ok. 35 cm od
progu, rozmieszczone progu.
Powyzej 8 symetrycznie w
200 odlegtosciach od pionowe;j
krawedzi o$cieza, rownej
1/3 szerokos$ci okna
Do 150 4 Nie mocuje si¢
Po jednym punkcie w Kazdy stojak w 3 punktach:
150200 8 nadprozu i progu w 72 - w odlegtosci 33 cm od
szeroko$ci okna nadproza;
Powyzej Po 2 punkty w nadprozu i - w 72 wysokosci;
150 progu, rozmieszczone - w odlegtosci 33 cm od
Powyzej 10 symetrycznie w dolnej czgSci oScieza.
200 odleglosciach od pionowej

krawedzi o$cieza, rownej
1/3 szerokosci okna

» Ustawienie okna nalezy sprawdzi¢ w pionie i w poziomie oraz dokona¢ pomiaru

przekatnych. Dopuszczalne odchylenie od pionu i poziomu nie powinno byc¢
wigksze niz 2mm na 1m wysokos$ci okna, jednak nie wigcej niz 3 mm na calej
dlugosci elementow oscieznicy. Odchylenie oScieznicy od plaszczyzny pionowej nie
moze by¢ wigksze niz 2mm. Roéznice wymiardw przekatnych nie powinny by¢
wieksze niz 2 mm przy dtugosci przekatnej do 1, 3mm — do 2m, 4mm — powyzej 2m
dtugosci przekatne;.

» Po ustawieniu okna nalezy sprawdzi¢ sprawnos$¢ dziatania skrzydet przy otwieraniu

1 zamykaniu. Skrzydta powinny rozwiera¢ si¢ swobodnie, a okucia dziata¢ bez
zahamowan i przy zamykaniu dociska¢ skrzydta do oscieznicy.

» Zamocowane okno nalezy uszczelni¢ pod wzgledem termicznym.
» Po osadzeniu i zamocowaniu okna nalezy przystapi¢ do osadzania systemowych

parapetéw z PVC o wysiggu jak w Dokumentacji Projektowe;.

5.3.Wbudowanie stolarki drzwiowej.

» Doktadno$¢ wykonania o$cieza powinna by¢ zgodna z wymaganiami robot

murowych. Odleglo§¢ miedzy punktami mocowania o$cieznicy nie powinny by¢
wigksze niz 75 cm, a maksymalne odleglosci od narozy o$cieznicy — nie wigksze niz
30 cm.

Szczeliny powstate pomiedzy o$ciezem a os$cieznica po osadzeniu oscieznicy w
sciany nalezy wypelni¢ na obwodzie materialem izolacyjnym (np. pianka
poliuretanowq).

» Nawiewniki okienne montowac zgodnie z wytycznymi dostawcy urzadzenia.

5.4. Wbudowanie oscieznic drzwi w Sciany dziatowe.

Strona

» Kazdy stojak oscieznicy powinien by¢ zamocowany w 3 punktach rozmieszczonych

jak zawiasy.

» W Scianach z elementow gipsowych kotwy stalowe powinny by¢ zabezpieczone

przez korozja.

» Przed zamocowaniem oscieznicy nalezy sprawdzi¢ jej ustawienie w pionie i w

poziomie.
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5.5. Osadzenie parapetow.

>

Przed przystapieniem do montazu parapetéw nalezy przygotowaé ptaszczyzng muru,
na ktorej bedzie spoczywac parapet.

» Plaszczyzna montazowa powinna by¢ wypoziomowana, wyrownana, osuszona oraz

Y VY

A\

\ A%

gdy istnieje taka koniecznos¢ odtluszczona.

Do montazu parapetow nalezy stosowac szybkowiazacy klej poliuretanowy.

Ze wzgledu na niebezpieczenstwo pgkniecia parapetu przy nadmiernym dozowaniu
nie nalezy stosowac¢ do montazu pianek poliuretanowych.

Cienka warstwe kleju za pomocag szpachelki nalezy natozy¢ na obie klejone
powierzchnie. Powierzchnie dopasowa¢ i natychmiast docisnaé. Aby zapewnié
docisk nalezy pomigdzy podkuciem wneki okiennej a gorng plaszczyzng parapetu
umiesci¢ drewniane kliny oraz w polowie dilugosci parapetu wysteplowaé go do
gory lub réwnomiernie obcigzy¢ (np. workami z cementem).

Docisk parapetu do podtoza powinien trwac¢ do pelnego utwardzenia kleju.

Do montazu parapetdw mozna stosowac¢ rOwniez cementowe zaprawy klejowe. Przy
montazu parapetoéw z wykorzystaniem zapraw klejowych trzeba zwrdci¢ uwagg na:

— Podloze montazowe powinna by¢ suche, rowne i1 nosne, tzn. odpowiednio
mocne, oczyszczone z warstw mogacych ostabi¢ przyczepno$¢ zaprawy,
zwlaszcza z kurzu, brudu, wapna, olejow, ttuszczow, wosku, resztek farb
olejnej i emulsyjnej.

— Nieréwno$ci podloza, ktéore uniemozliwiaja zastosowanie prawidlowej
grubos$ci warstwy zaprawy (2-5 mm) nalezy korygowaé uzywajac zapraw
wyrownujacych,

— W przypadku montazu parapetdw na powierzchniach o no$nosci trudnej do
okreslenia (powierzchnie pylace, bardzo zabrudzone) zaleca si¢ wykonaé
probe przyczepnosci polegajaca na przyklejeniu probki konglomeratu i
sprawdzeniu potaczenia po 48 godzinach,

— W przypadku montazu parapetow z konglomeratu o ciemnych kolorach, dla
ktoérych moze doj$¢ do przebarwienia przy uzyciu zaprawy klejowej opartej
na bazie szarego cementu nalezy stosowaé zaprawy klejowe zawierajace
jako spoiwo "bialy cement".

5.6.Montaz witryn aluminiowych.

» Montaz konstrukcji fasadowych nalezy prowadzi¢ zgodnie ze sztuka budowlana,

warunkami technicznymi wykonania 1 odbioru robdt 1 wytycznymi dostawcy
rozwigzan systemowych.

» Konstrukcje fasady nalezy wykona¢ w stanie catkowicie gotowym, wraz z dostawg i

montazem. Kompletng konstrukcj¢ nalezy wyposazy¢ we wszelkie wypetnienia,
mocowania, wzmocnienia, obrobki oraz uszczelnienia. Obrobki wykonaé z blachy
aluminiowej grubos$ci minimum 2,0 mm, malowanej proszkowo.

» Szyby lub inne wypelnienia czgsci przezroczystej montowane sg od zewnatrz. Opiera

Strona

si¢ je na elementach podszybowych usytuowanych na ksztattownikach poziomych
rusztu aluminiowego (ryglach) wedlug zalecen systemu stosujac w tym celu
rozmaite rozwigzania systemowa lub ewentualnie przy bardzo duzych cigzarach
wypetnien rozwigzania niesystemowe.
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» Mocowanie wypetnienia dokonuje si¢ za pomocg profili dociskowych, mocowanych
do profili nosnych wkretem ze stali nierdzewnej 95,5 mm w rozstawie co 300 mm.
Element dystansowy zapobiegajacy nadmiernemu doci$ni¢ciu szyby do konstrukcji
stanowi listwa z tworzywa sztucznego. Rozmiar wkreta i elementu dystansowego
dobiera si¢ ze wzgledu na grubo$¢ wypelnienia.

» Szczelina miedzy $ciang budynku a konstrukcja aluminiowg powinna by¢
wypetniona izolacjg termiczng.

» Konstrukcja $ciany ostonowej musi posiada¢ efektywny system odprowadzenia
wody z przestrzeni wokot krawedzi szyb.

» Na styku fasad aluminiowych z konstrukcjag budynku wykona¢ od strony
wewnetrznej uszczelnienie paroizolacyjne. Od strony zewnetrznej nalezy stosowaé
cigglte izolacje przeciwwodne paroprzepuszczalne. Montaz obrobek blacharskich i
folii izolacyjnej powinien zapewni¢ odprowadzenie skroplin z kanatéw wodnych
stupa, minimalizujac powstawanie mostkow termicznych.

» Zewngtrzne izolacje przeciwwodne wraz z niezbednymi obrobkami nalezy tak
ksztattowa¢ aby wykluczy¢ wnikanie wody opadowej w warstwe izolacji termicznej
zapewniajac jednoczes$nie mozliwos¢ wentylacji oraz odprowadzenie wilgoci na
ZeWnatrz.

» Wszystkie potaczenia materiatow izolacyjnych pomiedzy elewacja przeszklong a
korpusem budynku nalezy wykona¢ z duzg staranno$cig uwzgledniajac stworzenie
skutecznej bariery paroszczelnej od strony wewngtrznej oraz wyeliminowania
przenikania wilgoci i przemarzania.

6. DZIALANIA ZWIAZANE Z KONTROLA BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Kontrola jakosci materialow i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0gdlne zasady Przedmiaru Robot.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

Podstawowa jednostka przedmiaru dla prac objetych niniejsza ST jest 1m? powierzchni
stolarki.

7.2.0gdolne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.
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8.2. Odbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.3. Odbior koncowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.4. Odbior montazu stolarki.
Zaleca si¢ przeprowadzanie odbioru okien i drzwi w trzech etapach:

>

przed wbudowaniem - na zgodno$¢ z aprobatg techniczng lub dokumentacijg
indywidualng (w =zakresie rozwigzania konstrukcyjnego, zastosowanych
materiatéw i jakosci wykonania) oraz na zgodno$¢ z zamowieniem,

w ramach odbioru robét ulegajacych zakryciu w trakcie prac budowlanych
(podparcia progdw, zamocowania oscieznic, uszczelnienia luzow)

po wbudowaniu - przy wbudowywaniu okien i drzwi nie powinno dojs¢ do
zmiany cech geometrycznych oscieznic, uszkodzen mechanicznych i1 trwatych
zabrudzen ram, szyb i okué. Odchylenie od pionu oS$cieznic okiennych i
drzwiowych nie moze przekracza¢ 2 mm na 1 metr oScieznicy, nie wigcej jednak
niz 3 mm na calg o$cieznicg. Otwieranie-zamykanie skrzydel powinno odbywacé
si¢ bez zacie¢. Otwarte skrzydta okienne i drzwiowe nie moga samoczynnie (pod
wlasnym cigzarem) dalej si¢ otwiera¢ lub zamykaé. Zamknigte skrzydta powinny
dolega¢ do oscieznicy rOwnomiernie wszystkimi narozami.

Odbior montazu stolarki obejmuje sprawdzenie:

>
>

>
>

Prawidlowosci osadzenia elementéw w konstrukcji budynku;

Doktadnos$¢ uszczelnienia oscieznic elementdéw z o$ciezami otwordw okiennych i
drzwiowych;

Prawidlowos¢ dziatania elementow ruchomych 1 urzadzen zamykajacych;
Zgodnos$¢ wbudowanych elementow z Dokumentacjg Projektowa.

8.5.Badanie jakosci wbudowania.

W trakcie odbioru nalezy sprawdzi¢:

>
>
>
>

>

Stan i wyglad osciezy pod wzglgdem réwnosci, pionowosci I Spoziomowania.
Rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposob osadzenia elementow.
Uszczelnienie przestrzeni miedzy osciezami 1 wbudowanym elementem.

Stan 1 wyglad wykonczenia wbudowanych elementdow na zgodno$¢ z
Dokumentacjg 1 ST.

Prawidlowos¢ dziatania cze¢$ci ruchomych elementu.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

10.2. Dokumenty zwigzane.

» Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych tom I
,, Budownictwo Ogolne”.

» Zalecane normy:

Strona
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- Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie
(PN) i branzowe (BN) lub réwnowazne,

CALOSC OPRACOWANO Z ZASTOSOWANIEM LEGALNEGO OPROGRAMOWANIA KOMPUTEROWEGO:
- Microsoft WORD - Certyfikat legalnosci nr X08-19081

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawem autorskim — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik ustaw nr
24 7 dn. 23 lutego 1994r). Zwielokrotnianie egzemplarzy, odsprzedaz, lub jakiekolwiek inne wprowadzenie do
obrotu oraz opracowanie bez zgody autor6w jest zabronione
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