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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.3.Zakres robot ohtych Specyfikaqj.

W ramach prac budowlanych przewiduje isastpujacy zakres robot:
- Dostawa i montadzwigu osobowego;

- Wymiarg urzadzen wyposaenie kuchni i pralni w budynku DPS.

Rozwigzania techniczne stanowe podstaw do wykonania tych Robo6t as
przedstawione w Dokumentacji Projektowej

1.4.Okreslenia podstawowe.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdélne wymagania dotygze robét budowlanych.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganidmi &, Wymagania ogolne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5. Bezpieczastwo i higiena pracy
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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1.5.7. Ogrodzenia
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.8. Zabezpieczenie intereséw 0s0b trzecich
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWO SClI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

Wszystkie materiaty niezkine do wykonania rob6t powinny odpowiddaymaganiom
Dokumentacji Projektowej oraz Ogolnej Specyfikd@chnicznej ST — 0.

2.4.1. DZwig osobowy.

Udzwig 1000 kg
llos¢ osob 13

Naped Hydrauliczny
llos¢ przystankow: 2

Wysoka¢ podnoszenia 3,57 m

1100 x 2110 x 2170 mm — panele: stal nierdz. IMQAX
porecz 30 nierdzewna; struktura kabiny; stal nierdz.
INOX430; lustro: 1 panel; podtoga: guma czarna;gban
sterowy na catej wysokoi z blachy nierdzewne]
oswietlenie kabiny: LED, przykryte panelem ze stali
nierdzewnej INOX

Kabina

Min. wymiary szybu podszybie: 850 mm; nadszybie: 2900 mm; szerel. gl600

X 2450 mm
Drzwi 1000 x 2000 mm — stal nierdz. INOX430, sédepowe
Predkosé: 0,52 m/s
Agregat 11 kW (v = 0,52 m/s) — 400V
zjazd awaryjny w przypadku zaniku negia z otwarciem
drzwi
Inne - zbiorcza¢: dot, géra/dét; kurtynawietina

- pigtrowskazywacz na przystanku podstawowym
- okablowanie w szybie, system komunikacji
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Wyposdenie kuchni i pralni.

Lp.

Nazwa

Opis, parametry

”@:é,
SZt.

Patelnia gazowa

Moc catkowita: 10 kW; Powierzchnia robocza: 0,3;
Przylhcze gazu: %2”; Wymiary: 800x700x900 [mml];

Pojemnd¢ robocza: 50 litrow; Przechyt misygazny;

Ptynna regulacja temperatury; Palnik z zabezpiaeren

przeciwwyptywowym; Palnik pilotucy; Plomia
oszczdnasciowy 25% maksymalnego zycia gazu

—_

Piec konwekcyjng
—parowy, gazowy,
Z podstaw

Pojemnd¢: 10 x 1GN; Wymiary: 847x771x1042 [mm
Moc przyhczeniowa: 22kW, Napcie: 1 NAC 230V;
Piec z wytwornig pary, Wymagane énienie wody:
150-600kPa, Podstawa pod piec z stali nierdzewnej,

—

Uzdatniacz wody

Natezenie przeptywu NOM/MAX [I/min]: O — 20/35;
llos¢ uzdatnionej wody przy 10°dh [litry]: 1 500;
Zuzycie regeneranta [kg]: 0,7; Zbiornik regenerg

nta

[kg]: 20; Cinienie robocze [Bar]: 1,5 - 6,0; Maksymalna 1

temperatura  wody [°C]: <40; Wymiary [mm
435x233x460; Waga [kg]: 9Srednica przydcza [call:
Ya; llos¢ ztoza [litry]: 5

:

Szatkownica
do warzyw

Wymiary: 425 x 215 x 495; Moc: 0,25 kW; Pojenséio
podajnik: 1,65 |; Wydajn&: do 5 kg/min;
Zasilanie: 230 V / 50 Hz

Krajalnica

Moc silnika: 500W; Wymiary: 670x430x61am]; Stét
podawczy: 300x240mm; Klasa bezpietzteva: 1P33,
Gruba¢ krojonych plastrow: 0-28mm; N6 300mm,
Cigzar: 55kg

Robot
wielofunkcyjny

Pojemnd¢: 5,5 |; min. pedkos¢ obrotowa 750 obr./min;
max. pedkos¢ obrotowa 1500 obr./min; moc catkowita
kW, naptcie 400 V;

11

Lampa
owadobdjcza

Lampa UV bez odpryskowa z lepem do zwalcza
owadow latajcych; do uytku wewmtrz pomieszczg
obudowa fatwa do czyszczenia, z wyjmowadoln
taa, zas¢g dziatania 30 m, lep w komplecie 1 s
Wysoka¢ - H: 300 mm; (bokas¢ - D: 65 mm;
Szeroké¢ - W: 475 mm; Napicie - U: 230 V; Moc
elektryczna: 0.033 kW

inia

zt; 1

Zmywarka
do naczy

Wymiar kosza: 50x50[cm]; Wykonanie w st
nierdzewnej; Wysok& drzwi: 365mm, Pojemr$o
bojlera: 6l/3,0kW; Pojemrié¢ wanny: 20I/2,1kW;
W zestawie: kosz ptaski (1szt.), kosz na talerzet(},
Napicie: 400V; Moc: 5,4kW;

ali

Obieraczka do
ziemniakow

Wykonanie z stali nierdzewnej; Wymiary: 750 x 80(
950 [mm]; Pojemn&:. 20kg, Moc: 0,55kW; Cza
obierania: 1,5-3min; Powierzchnia wreza walca,
drzwiczek i dna pokryta materiatefsiernym (korund);
Zuzycie wody: 2,51/min; Nagicie: 400V,

10

Szafa chiodnicza

Pojemné¢ catkowita  brutto: 434l

Wymiary;

1900x600x680 [mm]; Wymiary aytkowe wretrza:
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480x475x1688 [mm]; Zakres temperatury w komarze

chtodniczej: +1C do +15C; Materiat obudowy, drzwij
I pokrywy: stal szlachetna; Sterowanie elektrongzn

Wyposaenie: zewntrzny cyfrowy  wskanik
temperatury w komorze chiodniczej, 6 pétek, uch
drazkowy z stali szlachetnej; Klasa klimatyczna:

Czynnik chtodniczy: R600a; Moc znamionowa: 1,3A;

Napkcie: 220-240V; Cegstotliwosé: 50Hz; Pokki
w formie rusztu pokryte tworzywem sztuczny
Z automatycznym odszranianiem

Pojemnd¢ catkowita brutto: 601 I; Pojemié uzytkowa
catkowita: 572 |; Wymiary: 917 x 1647 x 776 [mn
Wymiary wytkowe wretrza: 702 x 1520 x 575 [mm
Zakres temperatury w komorze zagamia: -14°C do -
26°C; Materiat drzwi, pokrywy i obudowy: stal; Kolo

-

11 Zamraarka biaty; Material pojemnika wewtrznego: aluminium 9
skrzyniowa Rodzaj sterowania: automatyczne; Wypase
w: zewretrzny  analogowy wskanik  temperatury
w komorze zamraania, 3 kosze; Klasa klimatyczna: SN-
T; Czynnik chtodzcy: R600a; Moc znamionowa: 1,54,
Czestotliwos¢é: 50Hz; Napgcie: 220-240V; Poziom
szumu: 44dbA
Pojemnd¢: GN 2/1; Z automatycznym odszranianiem;
Szafa chiodnicza Wymiary: 1390 X 810 x _2020 [mm]; Z_asilanire:
12 >_drzwiowa 470W/230V; Czynnik chtodniczy: R134A; Pojen#do 2
1400l; Temperatura w komorze chtodzenia®C-2do
+12°C;
13 Naswietlacz Wymiary: 184 x 460 x 380 [mm]; Naggie: 230V; Klasa 1
do jajek ochronndci: IP20; Trwatd¢ promiennikéw UV: 7500h;
St Zasilanie: _230V; Moc wentylatora: _100W; Maelazka:
: 800W; Pojemn& kotta: 1,8l; Wymiary blatu: 1100 x
14 | prasowalniczy 1

Z wytwornic pary

370 x 230 [mm], Wymiary maszyny: 1350 x 450 x 900

[mm], Waga: 32kg; W wyposganiu z wytworniq pary;

15

Suszarka
bebnowa, gazowa

tadowna¢: 26,4kg; podgrzew: gazowy; Mg
podgrzewu: 30kW; Moc silnika i wentylatora: 0,50k
Przeptyw powietrza: promieniowySrednica kbna:
939mm; Gtbokas¢ bebna: 762mm; Olfos¢ bebna:
528l; Rozmiar otworu wsadowego: 683mm; Sredr
rury wentylacyjnej: 203mm; Wymiary: 981mm
1194mm x 1946mm

c
V;

nica
X

1

16

Pralnicowiréwka

Wolnostojca; tadownéé: 24kg; Obroty wirowania: 98
obr./min; Podgrzew: elektryczny, parowy; M
podgrzewu: 18kWSrednica kbna: 750mm; Ghbokasé
bebna: 545mm; Oltos¢ bebna: 240l; Rozmiar otwor
wsadowego: 460mm; Przylza wodne: 2 X %"
Przykcza pary: ¥2”, Wymiary: 970 x 1105 x 1105 [mm

17

Prasownica
nieckowa

Wymiary: 2090x 552 x 1073mm; Diugb walca:

1600mm; Srednica walca: 300mm; Moc podgrzewu:

11,4kwW;  Pedkos¢  prasowania:  2,7~4,3m/mil
Podgrzew: elektryczny; Wydajgéa 50kg/godz.
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Pojemnd¢ bebna: 9kg; Kolor obudowy: Dbiaty;
18 | Pralka Moc:2,0kW, Klasa efektywn@i energetycznej: A+++, 2
Klasa prania: A; Klasa wirowania: A,

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

Montaz wszystkich elementow wypagenia — wg wytycznych producenta lub dostawcy
materiatow i urzadzen.

6. DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1.0g0Ine zasady kontroli jaksgi.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.2 Kontrola jakasci materiatow i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0go0Ine zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

Podstawow jednostls przedmiaru dla prac offych niniejsa ST jest 1 szt.
zamontowanych uszlzeh i elementow.

7.2.0g0Ine zasady Obmiaru Robat.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.Rodzaje odbioréw Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.2.0dbidr Robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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8.3.Odbidr kaicowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.40dbidr urmgdze.

Odbior obejmuje sprawdzenie:

- Prawidtowdci osadzenia elementéw w konstrukcji budynku;
- Prawidtowa¢ dziatania elementow ruchomych i adzeh zamykajcych;
- Zgodna¢ wbudowanych elementow z Dokumentayojektove.

8.5.Badanie jaka@ci wbudowania.

W trakcie odbioru naley sprawdzi:

- Rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposéb osaleamnentéw na zgodfioz
wytycznymi producenta lub dostawcy atizen i elementow.

- Stan i wyghd wykonczenia wbudowanych elementéw na zgadrmDokumentagj
i ST.

- Prawidlowa¢ podhczen elektrycznych na zgodséz wytycznymi Dokumentacii
Projektowej, zaleceniami dostawcy lub producentadre), wymaganiami ST.

- Prawidlowa¢ dziatania cgsci ruchomych elementow.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10.2. Dokumenty zwgzane.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd-montaowych tom |
~Budownictwo Ogodlne”
- Zalecane normy:
e Maja zastosowanie wszystkie zygane z tym tematem normy polskie
(PN) i brartowe (BN) lub rownowane.

CALOSC OPRACOWANO Z ZASTOSOWANIEM LEGALNEGO OPROGRAMOWANIA®MPUTEROWEGO:
- Microsoft WORD Gertyfikat legalngéci nr X08-19081

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawenrskita — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik wsta

24 z dn. 23 lutego 1994r.). Zwielokrotnianie egztargy, odsprzeda lub jakiekolwiek inne wprowadzenie do

obrotu oraz opracowanie bez zgody autoroéw jestarabne

Strona



