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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robot ohjtych Specyfikaaj.
W ramach prac przewidujegsnastpujacy zakres robot:

>
>

>

Wykonanie warstwy podbudowy nowo wykonywanych namcani;
Utozenie nawierzchni z kostki betonowej w elie nowoprojektowanego
szybu windy;

Przelaenie nawierzchni z kostki betonowej wzilnowoprojektowanych
sieci zewwtrznych — zasilania awaryjnego i sieci kanalizaeyjn

Rozwigzania techniczne stanowe podstaw do wykonania tych Robotas
przedstawione w Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotygee robot budowlanych.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami-S) ,Wymagania
0golne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5. Bezpieczéstwo i higiena pracy
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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1.5.8. Zabezpieczenie intereséw 0s0Ob trzecich.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WELA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Materiaty nieodpowiadajce wymaganiom jaksciowym.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyerio czasu, gdy
beda one potrzebne do Robot, byly zabezpieczone prae#odzeniem, zachowaty
swoja jakos¢ | wiasciwosci do Robo6t i bylty dogpne do kontroli przez Inspektora
Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowaniacdh zlokalizowane w olabie Terenu
Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadziub poza Terenem
Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykorawc

Przy transporcie i magazynowaniu materiatbw hnalebezwzgédnie
przestrzega zalecé& producenta zawartych w kartach, aprobatach teezhyat,
instrukcjach stosowania itp.

2.4. Transport materiatow.

Transport materiatbw powinien odby$vasic po drogach publicznych
pojazdami przystosowanymi do tego celu.

Masa fadunkdéw przemieszczanych przyaiu srodkéw transportowych nie
powinna przekracZa dopuszczalnej roosci lub udiwigu danego $rodka
transportowanego. Masa i rozmieszczenie tadunkéwsnoalkach transportowych
powinno zapewrdi bezpieczne warunki przewozu i przetadunku.

2.5. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.5.1. Kostka betonowa.

Wg PN — EN 1338: 2005/AC: 200Bgtonowe kostki brukowe. Wymagania i metody
badai” lub rownowane.

Wysokas¢ kostki — 80 mm,
Kolor — szary,
Wzor — jak istnigjcy;

Wykonczenie krawdzi kostki - faza;
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne oktene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostdrukowych:

Tolerancje wymiarowe: dtugo: +2 mm,
szergéko + 2 mm,
Wysako + 3 mm,

Naskkliwosé¢ Klasa 2 (B)
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Mrozoodpornéé Klasa 3 (D)
Scieralngé Klasa 4 (1)
Odporndg¢ na pglizg / paslizgnigcie Zadowalajca
Zawartg¢ azbestu Brak
Wspotczynnik przewodrigi cieplnej 1,42 W/mK
Reakcja na ogie Klasa Al

2.5.2. Materiaty na podsypki i do wypetniania spoin.

Spetniagcy wymagania PN — EN 1262&ruszywa do betorioraz PN — EN 13242
.Kruszywa do niezwjzanych i hydraulicznie zygzanych materiatdbw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowyley rownowane

Na podsypk stosuje si mieszank kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8mm, a do
zaprawy cementowo — piaskowej o frakcji od 0 dom.m

Zawart@¢ pytdbw w kruszywie na podsypkcementowo —zwirowa i do zaprawy
cementowo — piaskowej nie mmprzekracza3 %, a ha podsygkzwirowa 8 %.

Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpiecaaych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z kruszywangcinklas, gatunkow, frakcji.

Cement stosowany do podsypki i wypetniania spoinwip@n by cementem
portlandzkim klasy 32,5 odpowiaday wymaganiom PN — B — 197@ement. Cement
powszechnegozutku. Sktad, wymagania i ocena zga¢tdub rownowane Transport i

przechowywanie cementu powinnoé¢l®godne z BN — 88/6731 — @ement. Transport i
przechowywaniéub rownowane

2.5.3. Krawgzniki.

Wg PN — EN 1340: 200AC: 2007 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badaub
rownowane

Wymiary — 100x25x15 cm;

Kolor — szary,

Tablica 2. Wiasciwosci uzytkowe kraweznikow:

Zasadnicze charakterystyki Wiaciwosci uzytkowe

Reakcja na ogie Klasa Al

Klasa 1 oznaczenie ,S” — wytrzymaéo
charakterystyczna nie mniejsza 8,5 MPa,
zaden pojedynczy wynik nie mniejszyri,8
MPa

Wytrzymata¢ na zginanie

Odpornd¢ na warunki atmosferyczne — Klasa 2 znakowanie ,B” — pointj 6%
nasikliwosé

Klasa 3 oznakowanie ,D” ubytek masy po
badaniu zamtania / rozmraania [kg/m2]:
wartci¢ srednia<1,0,zaden pojedynczy
wynik > 1,5

Odpornd¢ na warunki atmosferyczne —
odpornd¢ na zamraanie / rozmraanie z
udziatem soli odladzagych
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3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spg, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych Robot.

Sprzt stwzacy do wykonania Rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie
technicznym i gotow&xi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroyodowiska i
przepisami dotyccymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntow potwierdzagych
dopuszczenie spgiu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Maszyny i uradzenia nalgy eksploatowé zgodnie z instrukcjami obstugi tych
urzadzen.

Zastosowany spet i inne narzdzia powinny by utrzymywane w stanie sprawdu
technicznej i czyskxi zapewniajcej wytkowanie ich bez przeszkody dla bezpigstea |
zdrowia pracownikéw oraz stosowane tylko w prochsacwarunkach, do ktérychas
przeznaczone.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore
nie wptym niekorzystnie na jakdé wykonywanych Rob6t i wkgiwosci przewaonych
Materiatow oraz stan drog. LiczBeodkow transportu dmlzie zapewnia prowadzenie Robot
zgodnie z zasadami oktenymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidokpektora
Nadzoru.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyda spetni@ wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopusrygzh obcizen na osie i innych
parametréw technicznych.

Wykonawca hdzie usuwaé na biegaco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogachdowych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogdlne wytyczne uktadania krazgnikow i obrzey.

» Krawezniki nalezy uktad& na tawie betonowej z oporem lub tawie betonowej z
oporem. Rodzaj tatwy i jej parametry naledobr& stosownie do projektowanych
parametrow drogi oraz warunkow geotechnicznychawakch betonowych konieczne
jest wykonanie, co 50 m szczeliny dylatacyjnej erekaci 25 mm, ktog nalezy
wypeni¢ elastycza mas do spoin.

» Ustawienie krawznikbw na tawach betonowych naje wykon& na zaprawie
cementowo-piaskowej od 1- 2 do 1- 6, ktorej gddbavinna wynost 3 cm po
zagszczeniu. Umgiwia to niezaleéne odksztatcanie eikraweznikdw i tawy
spowodowane thicami temperatur w e@ych porach roku i bezpeednim
nastonecznieniu kragnikow.

» Przy ukladaniu krawznikOw naley zwréck szczegdla uwag na zachowanie
pomigdzy nimi szczelin dylatacyjnych. Optymalna szczelipowinna mié 5 mm.
Dopuszcza si jednake szczeliny do 10 mm. Przy kraimikach posiadagych
odstpniki ich grubd¢ nie jest tasama z szerokoia spoin, maj one tylko
uniemaliwi ¢ uktadanie krawznikdw na tzw. "styk".

» Szczeliny ponmydzy kraweznikami mazna wypetnié tylko elastycza mas do spoin,
odporra na warunki atmosferyczne. Spoiny winny¢ébwypetnione catkowicie na
petr glebokasé.
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» Pozostate warunki techniczne ustawiania kravkéw, nie ugte w niniejszym
opracowaniu, nalg/ realizow& w oparciu o normm PN — EN 1340: 2004 -
Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badiab rownowane

5.2.Wykonanie podbudowy.

- Wyréwna istniepce podtae, wykona spadki zgodnie z wytycznymi Dokumentacji
Projektowej i zagsci¢ mechanicznie walcem lub piytvibracyjm warstwami.

— Maksymalna grubi@ warstwy podbudowy po zagzczeniu nie mae przekraczalO
cm.

— Kruszywo powinno b§ roztozone w warstwie o jednakowej grudmd Grubd¢
roztozonej warstwy lidnego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu
i zaklinowaniu osigreta gruba¢ projektowan.

5.3. Wykonanie nawierzchni z chodnikowych ptyt betonamivy

—Piyty przy krawznikach naley uklad& w taki sposéb, aby ich gorna kredh
znajdowata s powyzej gornej krawdzi kraweznika.

—Przy uradzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego plyfyowndednio dogite
naleey uktada w jednym poziomie, regulag wysokadé urzadzen naziemnych do
poziomu chodnika.

—Piyty chodnikowe uktadane przy udzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego
nalezy zala& zapravg cementowo-piaskoav

- Piyty nalery uktad& zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji projeg;.

—Piyty na tukach o promieniu ponad 30 m ngléak uktadé@, aby spoiny rozszerzaty
si¢ wachlarzowo. Ptyty magby¢ przycinane.

—Piyty na tukach o promieniu do 30 m powinny¢hyktadane w odcinkach prostych,
taczacych st przy wyciu trojkatéw lub trapezéw wykonanych z ptyt odpowiednio
docinanych. Wielké& trojkatbw dostosowé@ nalezy do szerokéci chodnika i
promienia tuku.

5.4.Koryto pod nawierzchnie.

» Koryto wykonane w podias powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami podtinymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami pyda w
projekcie.

» Wskanik zag:szczenia koryta nie powinien bynniejszy nz 0, 97 wedtug normalnej
metody Proctora.

» Jeeli dokumentacja projektowa nie okleinaczej, to nawierzchgichodnika z kostki
brukowej mana wykonywa bezpdrednio na podtzu z gruntu piaszczystego o VWP
35 w uprzednio wykonanym korycie.

5.5.Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej.

» Ulozenie podsypki cementowo — piaskowej o gr. 5 cmpbidsypk nalezy stosowa
piasek odpowiadagy wymaganiom PN — EN 12620:2004 lub rowname Podsypka
powinna by zwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.

» Ulozy¢ kostlke betonow. Kostke uktada s¢ na podsypce lub podta piaszczystym w
taki sposéb, aby szczeliny edzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalezy
uktad& ok. 1,5 cm wye] od projektowanej niwelety chodnika, gdw czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.
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» Spoiny kostki wypetrd piaskiem o granulacji 0+2 mm

» Posadzki z kostek uktadanych na piasku mbg wykonywane w temperaturze nie
nizszej nz 0 °C, z tym, ze ani podige ani podktad z piasku nie powinny dy
zamarzngte.

» Powierzchnia nawierzchni powinnadgdwna i stanowi ptaszczyza poziom albo o
okreslonym w Dokumentacji Projektowej spadku. Rrziy micdzy dwumetrow tata
kontrolm a posadzknie powinny by wigksze nz 5 mm.

> Ubijanie kostki na podsypcavirowej lub piaskowej przy wypetnieniu spoivirem
lub piaskiem:

0 Kostke na podsypcewirowej lub piaskowej przy wypetnieniu spatwirem lub
piaskiem nalgy ubijac trzykrotnie.

o Pierwsze ubicie ma na celu osadzenie kostek w padsywypetnienie dolnych
czgsci spoin materiatem z podsypki. Obenie kostki w czasie pierwszego
ubijania powinno wynosiod 1,5 do 2,0 cm.

o Ulozom nawierzchng z kostki zasypuje &i mieszanig piasku i zwiru o
uziarnieniu od 0 do 4 mm, polewa wpidszczotkami wprowadzaeskruszywo
w spoiny. Po wypetnieniu spoin trzeba nawierzehmgzyéci¢ szczotkami, aby
kazda kostka byta widoczna, po czym nalerzystpi¢ do ubijania.

0 Ubijanie kostek wykonuje si ubijakami stalowymi o e¢izarze ok. 30 kg
uderzagc ubijakiem kada kostke oddzielnie. Ubijanie w przekroju
poprzecznym prowadzigod kraweznika dosrodka jezdni. Drugie ubicie nadg
poprzedzt uzupetnieniem spoin i palavod.

0 Trzecie ubicie ma na celu doprowadzenie nawierz&bstki do wymaganego
przekroju poprzecznego i podhego.

» Ubijanie kostki na podsypcavirowo — cementowej przy wypetnieniu spoin zaprawa
cementowo — piaskaw

0 Kostke na podsypcewirowo — cementowe] przy wypetnieniu spoin zapgaw
cementowo — piaskawnalezy ubijac dwukrotnie.

o Pierwsze, mocne ubicie powinno ngmt przed zalaniem spoin i spowodawa
obnizenie kostek do wymaganej niwelety.

o0 Drugie — lekkie ubicie ma na celu doprowadzenigamej powierzchni kostek
do wymaganego przekroju poprzecznego. Drugie ulbiasgpuje bezpérednio
po zalaniu spoin zaprawcementowo — piaskaw Zamiast drugiego ubijania
maozemy stosowawibratory ptytowe lub lekkie walce wibracyjne.

» Kostki, ktére gkna w czasie ubijania powinny bywymienione na cate. Ostatniatz
kostek na zakiczenie dzialki roboczej przybijaniu nale zabezpieczy przed
przesungciem za pomag np. belki drewnianej umocowanej szpilkami stalowym
podtazu.

» Wypetnienie spoin:

0 Zaprawe cementowo — piaskaywmazna stosowé przy nawierzchniach z kostki
kazdego typu uktadanej na podsypce cementouwwirowe;.

o0 Woypetnienie spoin piaskiem moa stosowa przy nawierzchniach z kostki
nieregularnej uktadanej na podsypeérowej lub piaskowej.

0 Wypelnienie spoin zaprawcementowo — piaskawpowinno by wykonane z
zachowaniem nagtujacych wymaga:

=  Wytrzymalag¢ zaprawy nasciskanie powinna wyno&iniemniej nz 30
MPa;
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= Przed rozpocgxiem zalewania kostka powinnadgczyszczona i dobrze
zwilzona wod z dodatkiem 1% cementu w stosunkuetdsiciowym;

= Glebokas¢ wypetnienia spoin zaprawcementowo — piaskaywpowinna
wynosk ok. 5 cm.

= Zaprawa cementowo — piaskowa powinna catkowicie ekyip spoiny i
tworzy¢ monolit z kostk.

» Wypelnienie spoin przez zamulanie piaskiem powibpowykonane z zachowaniem
nastpujacych wymaga:
o0 W czasie zamulania piasek powinien ¢bybficie polewany woal aby
catkowicie wypetnit spoiny.

» Piekgnacja nawierzchni:

o Piekgnacja nawierzchni kostkowej, ktorej spoiny svypetnione zapraw
cementowo — piaskaypolega na polaniu nawierzchni wod kilka godzin po
zalaniu spoin i utrzymaniu jej w state] wilgotod przez okres jednej doby.
Nastpnie nawierzchri nalezy przykry¢ piaskiem i utrzymywa w statej
wilgotnosci przez okres 7 dni. Po uptywie od 2 do 3 tygodnv zalenosci od
warunkow

0 atmosferycznych nawierzclgninalery oczyscic doktadnie z piaski i mma
odd& do ruchu.

o Nawierzchnia kostkowa, ktorej spoiny zostaty wyjahe piaskiem i pokryte
warstwg piasku mana oddé natychmiast do ruchu. Piasek podczas ruchu
wypetnia spoiny i po kilku dniach piginacg nawierzchni megna uzna za
ukonczom.

6. DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakszi Robot.

Kontrola jakdci robét polega na sprawdzeniu:
— Zgodnaci wykonania Robo6t zgodnie z Dokumentadprojektova, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru;

Podczas prowadzenia Robot Inspektor Nadzoru magodinkontroli wszystkich
etapow realizacji prac, a tak sprawdzenia jakoi i pochodzenia stosowanych
materiatow.

Kontrola jak@ci materiatow i wyrobow.

o Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materiatyroby
posiadaj aktualy Aprobat Techniczr, Certyfikat Zgodnéci lub Certyfikat na
Znak Bezpieczestwa.

o0 Wyniki odbioru materiatdow i wyrobow powinny bykazdorazowo wpisane do
dziennika budowy.

6.2.Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.3.Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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6.4.Kontrola jakasci materiatdw i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.5.Badanie nawierzchni w czasie prac.

6.5.1. Sprawdzanie podka.

Sprawdzenie podi@a polega na stwierdzeniu zgodooz dokumentagj projektow i
odpowiednimi ST.

Dopuszczalne tolerancje wynasiia:
- glebokasci koryta:
- 0 szerokéci do 3 m: £ 1 cm,
- 0 szerokeéci powyzej 3 m: =2 cm,
- szerokdci koryta: £ 5 cm.

6.5.2. Sprawdzenie podsypki.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétiol wymaganych spadkow poprzecznych i
podiuznych polega na stwierdzeniu zgodcioz dokumentagj projektows oraz pkt 5.3
niniejszej ST.

6.5.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek
brukowych i pityt kamiennych polega na stwierdzerzgodndci wykonania z
dokumentagj projektowy oraz wymaganiami niniejszej ST

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtovoi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyy desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany,

6.6.Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.

6.6.1. Sprawdzenie réwnsti nawierzchni.

Sprawdzenie rowrsgi nawierzchni przeprowadzanalery tata, co najmniej raz na
kazde 150 do 300 mutozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej
niz raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny pwae pod tat 4 m nie powinien przekracza
1,0 cm.

6.6.2. Sprawdzenie profilu podignego.

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, biogc
pod uwag punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziejco 100 m. Odchylenia od
projektowanej niwelety chodnika w punktach zataraarivelety nie mogprzekracza £
3 cm.

6.6.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego.

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorymalery szablonem z poziomig¢ co
najmniej raz na kade 150 do 300 m2 chodnika i w miejscachtpliwych, jednak nie
rzadziej, nk co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanagdilu wynosza +
0,3%.
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6.7.Badania utqenia krawegznikdw i obrzey.

6.7.1. Sprawdzenie koryta pod taw

> Nalezy sprawdzéa wymiary koryta oraz zagzczenie podiaa na dnie wykopu.
» Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi = 2 cm. Zagzczenie podia powinno by
zgodne z pkt 5.2.

6.7.2. Sprawdzenie faw.
» Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

0 Zgodna¢ profilu podiwznego gérnej powierzchni taw z dokumeniggjojektows.
Profil podhzny gornej powierzchni tawy powinien byggodny z projektowan
niwelet. Dopuszczalne odchylenia mpgynost £ 1 cm na kade 100 m tawy.
o Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdz¢ w dwédch dowolnie wybranych punktach na
kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw wynasz
— dla wysokdci £ 10% wysokéci projektowanej,
— dla szerokéci = 10% szerokgci projektowane;.
o Roéwna¢ gornej powierzchni taw.
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdzag gorzez przytéenie w dwdéch
punktach, na kade 100 m tawy, trzymetrowej taty.
Przéwit pomigdzy gorma powierzchm tawy i przylazomq tata nie mae
przekraczal cm.
0 Zagsszczenie faw.
Zag:szczenie taw badagsiv dwoch przekrojach na kde 100 m.
o Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowgnekierunku nie mie
przekracza + 2 cm na kade 100 m wykonanej tawy.

6.7.3. Sprawdzenie ustawienia kraggnikow i obrzey.

» Przy ustawianiu kragznikdw nalery sprawdzé:

o Dopuszczalne odchylenia linii kraanikow w poziomie od linii projektowanej,
ktére wynosi = 1 cm na kde 100 m ustawionego kramnika,

o Dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczykmgweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi + 1 cm nazkle@ 100 m ustawionego krawnika,

o0 Rowna¢ gornej powierzchni kraggnikow, sprawdzane przez przytnie w dwdch
punktach na kale 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit
pomiedzy gorra powierzchm kraweznika i przytazom tata nie mae przekraczal
cm,

o doktadnd¢ wypetnienia spoin badagsco 10 metrow. Spoiny musby¢ wypetnione
catkowicie na pefq gicbokasé.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0g0lne zasady Przedmiaru Roboét.

Przedmiar Robo6t okémé bedzie przewidywany zakres Robot zgodnie z
Dokumentagj Projektowa i ST.
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Przedmiar wykonuje Projektant na podstawie podwainwentaryzacyjnych i
Dokumentacji Projektowej. Waroi przedmiaréw zostan wpisane do Kaiki
Przedmiaréw stanowgej zahcznik do Dokumentacji Projektowe;j.

7.2.0g0Ine zasady Obmiaru Robdét.

Obmiar Robot &dzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie
z Dokumentagj Projektows i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdainieniu
Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych Robgrinie obmiaru, co najmniej na
3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do Kggi Obmiaru.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

Sprawdzenie przygotowania do odbioru drég polega sprawdzeniu w
dzienniku budowy potwierdzenia przez wykonawcow ah@kenia wszystkich robot
przy wykonywaniu drogi.

8.1. Wymagania dotyaege naghosci i cech geometrycznych podbudowy

8.1.1. Spadki poprzeczne podbudowy.

Spadki poprzeczne podbudowy powinnyé¢hbzgodne z dokumentacjprojektova z
tolerancy 0,2%.

8.1.2. Grubasé podbudowy.
Gruba¢ podbudowy nie me r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej £ 2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1cm, - 2 cm.

8.2. Odbidr techniczny — g&ciowy nawierzchni.

o W ramach odbioru gZciowego naley:

o Sprawdzé czy odbierany element nawierzchni jest wykonamgdnie z
Dokumentag oraz z ewentualnymi zapisami w Dzienniku Budowy
dotyczcymi zmian w tym projekcie.

0o Sprawdzé¢ zgodnd¢ wykonania odbieranej egci drogi z wymaganiami
okreslonymi w odpowiednich punktach ST, a w przypadkustgubstw,
sprawdzt uzasadnienie konieczém odstpstwa wprowadzone do dziennika
budowy.

o Po dokonaniu odbioru egciowego naley sporadzi¢ protokét potwierdzajcy
prawidtowe wykonanie robot, zgoditowykonania nawierzchni z Dokumentagj
pozytywny wynik niezhdnych bada odbiorczych. W protokéle nalg
jednoznacznie zidentyfikowamiejsce zainstalowania elementow lub lokalizacj
odcinkdw nawierzchni, ktore byly oftf odbiorem ogciowym. Do protokoétu
nalezy zahczye protokoty niezkdnych bada odbiorczych.

o W przypadku negatywnego wyniku odbiorueg@owego, w protokole naky
okresli¢ zakres i termin wykonania prac naprawczych lubpemiapcych. Po
wykonaniu tych prac natg ponownie dokonaodbioru czsciowego.

8.3. Odbidr techniczny - kdcowy nawierzchni.

0 Odbior nawierzchni:
o0 stan powierzchni nawierzchni charakteryzugelsiakiem nierowngxi,
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o W ramach odbioru kicowego nalgy:

0 sprawdz¢ czy nawierzchnia jest wykonana zgodnie z Dokunepnta
Projektowve,

0 sprawdz¢ zgodnd¢ wykonania odbieranej nawierzchni z wymaganiami
okreslonymi w odpowiednich punktach ST, a w przypadkustgastw,
sprawdzé¢ w dzienniku budowy uzasadnienie koniecmowprowadzenia
odstpstwa,

0 sprawdzé protokoty odbiorow midzyoperacyjnych,

0 sprawdzé protokdty odbioréw technicznych - gciowych,

0 Odbidr techniczny - kicowy kaaczy sk protokolarnym przegiem nawierzchni do
uzytkowania lub protokolarnym stwierdzeniem brakuygaowania nawierzchni
do wytkowania, wraz z podaniem przyczyn takiego stwaerda.

o Protokot odbioru technicznego -kmwego nie powinien zawiergpostanowié
warunkowych. W przypadku zakozenia odbioru protokolarnym stwierdzeniem
braku przygotowania nawierzchni dgytkowania, po usuRciu przyczyn takiego
stwierdzenia naley przeprowadzi ponowny odbidr drogi.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10.2. Dokumenty zwgzane.

» Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budawd — montzowych tom |
~Budownictwo Ogoine”.
» Zalecane normy:
- Maja zastosowanie wszystkie zwgane z tym tematem normy polskie
(PN) i brarzowe (BN) lub rownowane.

CALOSC OPRACOWANO Z ZASTOSOWANIEM LEGALNEGO OPROGRAMOWANIA®MPUTEROWEGO:
- Microsoft WORD Gertyfikat legalngéci nr X08-19081

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawenrskito — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik wsta
24 z dn. 23 lutego 1994r). Zwielokrotnianie egzeampy, odsprzeda lub jakiekolwiek inne wprowadzenie do
obrotu oraz opracowanie bez zgody autoréw jestarabne
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